
Caractéris�ques générales
õ 6 degrès de liberté : au choix 4 ou 5 ar�cula�ons rotoïde
õ Base carrée (25 cm * 25 cm) en plexiglass (15 mm) assurant la stabilité du bras en mouvement.
õ Longueur du bras en rota�on : 38 cm, Hauteur totale du bras : 49 cm.
õ Interfaçable avec l’environnement hardware ARDUINO® (Plug & play)
õ Interfaçable avec l’environnement so�ware MATLAB  et Lab .® VIEW®

Caractéris�ques des servomoteurs
õ Alimenta�on : 4.5/6V, Couple : 17/20 kgcm, Angle de rota�on : 0 – 180°,  
õ Vitesse de rota�on angulaire θ = 6.16 rd/s (sans charge)
õ Mécanisme : engrenage interne en métal.

 CAPAX-6DOF est livré assemblé ReadyToUse avec
õ Carte ARDUINO  UNO, Shield SERVOMOT : connexion des servomoteurs avec la carte ARDUINO  UNO.® ®
õ Alimenta�on externe 5V/6A, câble USB.
õ Tapis gradué (36 cm par 36 cm) pour la lecture des coordonnées du bras.
õ Existe en deux versions : 5R (modèle redondant) ou 4R (modèle déterministe).
õ Interface logiciel CAPAX-6DOF® - MATLAB® - IDE ARDUINO®.
õ 3 TPs (énoncé + correc�on) 
  TP1 : Modélisa�on DH et DH modifié, Matrice de transforma�on Homogène.ù
  TP2 : Cinéma�que directe u�lisant Symbolic Tool Box ou la Robotic Tool Box.ù

  TP3 : Cinéma�que inverse : Méthode Algébrique, Géométrique, Analy�que ou Solveur.ù
õ Plus d’informa�on : h�p://www.infoconsult.tn/fr/nos-produits/robot-6dof.html

Bras manipulateur CAPAX-6DOF®

INFO-CONSULT
Systèmes Embarqués et Robotique

Adresse : Résidence Essadaka - Appt. E44 - Cité E�ahrir - 2042 Tunis - Tunisie

Tél: (+216) 98269521 - Fax: (+216) 71258519 - mail: infoconsult.tn@gmail.com

www.infoconsult.tn
Capteur – Ac�onneur – Automa�que – Robo�que – IoT – Ingénierie – Didac�que

R1A

B

C

D

a2
a2

a3

a3

R2R3

q2

q21
a1

a1

a2

a3 q3'

q31


	Page 1

